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Операторный метод 
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Законы Ома и Кирхгофа в операторном виде 
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Этапы применения операторного метода расчета переходных 

процессов: 

 

1. Выбирают положительные направления токов в ветвях электрической 

цепи. 

2. Определяют начальные условия: значения токов и напряжений 

непосредственно до коммутации.  

3. Преобразуют все заданные величины из оригиналов в их изображения 

с помощью прямого преобразования Лапласа или таблиц.  

4. Составляют операторную схему замещения цепи с учетом всех 

начальных условий. 

5. Для операторной схемы замещения записывают  систему уравнений по 

законам Кирхгофа.  

6. Определяют неизвестные токи и напряжения, которые представлены в 

операторном виде. 

7. Преобразуют найденные изображения в оригиналы.  
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Переход от полученного операторного изображения искомой функции к оригиналу 

может быть осуществлен: 

1. С помощью обратного преобразования Лапласа 

 

 

 

 

2. По таблицам соответствия между оригиналами и операторными 

изображениями; 

3. С помощью формулы разложения. 
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